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Aristote, Ptolémée Copernic
Systéme géocentrique Systeme héliocentrique
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Tycho Brahé Kepler, Newton
Systéme géocentrique mixte Systeme héliocentrique

Terre (), Lune (), Soleil(s}), Mercure(%), Vénus(?), Mars (&), Jupiter (21), Saturne(h)



